Silnik rurowy
DM45EAF/S

specyfikacja

%

UWAGI DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

HF

1. To urzadzenie moze by¢ obstugiwane przez dzieci po
ukoriczeniu 6smego roku zycia oraz przez osoby 0
ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych
lub umystowych, a takze nieposiadajace odpowiedniej
wiedzy lub do$wiadczenia, jesli bedg one nadzorowane
lub zostang poinstruowane w zakresie bezpiecznego
korzystania z urzadzenia i bedg Swiadome zwigzanych
z tym zagrozen.

2. Nie pozwala¢ dzieciom bawi¢ sie urzadzeniem.

3. Dzieciom nie wolno zajmowac si¢ czyszczeniem ani
konserwacjq urzadzenia bez odpowiedniego nadzoru.

4. Jesli przewdd zasilajacy jest uszkodzony, musi zostaé
wymieniony przez producenta, jego serwis lub osobe o
podobnych kwalifikacjach w celu unikniecia zagrozenia.

5. OSTRZEZENIE: Przed wykonaniem jakiejkolwiek
czynnosci zwigzanej z czyszczeniem, konserwacjq lub
wymiang czesci upewnij sie, ze urzadzenie jest
odtaczone od zasilania.

6. Instrukcje powinny okre$laé, ze poziom ci$nienia
akustycznego emisji wazony filtrem A jest rowny lub
mniejszy niz 70 dB (A), np. piszac LpA 70 dB (A).

7. Masa i rozmiar napedzanej cze$ci musza by¢ zgodne z
nominalnym momentem obrotowym. Nie nalezy
przekracza¢ znamionowego czasu pracy.

8. Naped jest dedykowany do napedu oston
przeciwstonecznych. Uzywaj naped zgodnie z
przeznaczeniem.

9. OSTRZEZENIE: Wazna uwaga dot. bezpieczenstwa.
Ze wzgledow bezpieczenstwa, nalezy postepowaé
zgodnie z instrukcjami zawartymi w tym dokumencie.
Zachowaj tg instrukcje do wgladu.

10. Nie zezwalaj dzieciom na zabawe przetgcznikami. Piloty
nalezy trzymac¢ z dala od dzieci

11. Czesto sprawdzaj instalacje pod katem sprawno$ci i
$laddw zuzycia lub uszkodzenia kabli i sprezyn. Nie
uzywac, jesli konieczna jest naprawa lub regulacja.

12. Obserwuj ruchome ostony i trzymaj ludzi z dala, dopoki
ich ruch nie zostanie zatrzymany.

13. OSTRZEZENIE: Wazna uwaga dot. bezpieczenstwa.
Przestrzegaj wszystkie instrukcje, poniewaz
niewlasciwa instalacja moze doprowadzi¢ do
powaznych obrazen.

14. Przed instalacjg napedu usun niepotrzebne kable i
odiacz od zasilania wszelkie urzadzenia, ktore nie sg
potrzebne.

o Elektroniczne pozycje

kraricowe

® Precyzyjne ustawianie
pozycji krafcowych
o Wbudowany odbiornik

radiowy

o Pozycja komfortowa
¢ Precyzyjne wykrywanie

opordw ruchu

2

Do jednego silnika mozna przypisa¢ maksymainie
é 10 pilotéw. Dodane kolejnego spowoduje usunigcie
ostatniego.
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o Zmiana kierunku
o Zabezpieczenie
przecigzeniowe 0
duzej pewnosci
dziatania
o Jog & Tilt krotkie
precyzyjne ruchy
o Przycisk
programowania
o Automatyczna
krancéwka gérna

\
]
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Temperatura
pracy

Parametry silnika (dane na temat innych silnikdw i
parametrow sg dostepne na tabliczce znamionowej)

DM45EAF/S-10Nm/260br/min

Moment Predko$¢ | Pobor M Napiecie | Napiecie
oc L X
obrotowy | obrotowa | pradu zasilania| zasilania
10Nm | 26 obr/min | 0,69A | 161W | 230V |433.925 MHz

[ INSTALACJA SILNIKA ]

Adapter i zabierak silnika muszg by¢ scisle

dopasowane do rury nawojowej
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1 Niebieski=NEUTRALNY -4—- 3
2 Brazowy=FAZA BEFTSARES
3 Zielono/26tty=PRZEWOD OCHRONNY

h

230V/50Hz

PRZYCISK (P1) DO
USTAWIANIA
SILNIKA

WYBOR KA
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Przed uzyciem nalezy przeczytac ostrzezenia
A i bezwzglednie je przestrzegaé

1. Dziatanie podczas programowania:
@ Dopuszczalny odstep czasu pomiedzy wcisnieciem
przycisku pilota wynosi do 6 s, pilot wychodzi z procedury
programowania po 6s.
@ Nastepny krok procedury programowania nalezy
wykona¢ natychmiast po tym jak silnik wykona ruch
potwierdzajacy oraz styszalny bedzie potwierdzajacy
sygnat dzwiekowy "I". Uwaga, sygnat dzwiekowy moze
nie by¢ styszalny w gtoSnym otoczeniu.

2. Ustawienie pozycji granicznych:
@ Po ustawieniu pozycji krancowych, nowe pozycje
krancowe gérne, dolne i pozycja komfortowa nie moze by¢
ustawiona w tym samym potozeniu.
@ Po ustawieniu pozycji kraficowych, z wytaczeniem
zasilaniu i funkcjg zapamietania.
® Kasowanie pozyciji kraficowych usunie catg pamie¢
pozyciji krancowych.
@ Jesli zadna operacja nie bedzie wykonana przez 2
minuty, to nastapi wyj$cie z procedury ustawien
granicznych.
® Gdy silnik porusza sie w gore lub w dét, to mozna
krotko na 1s nacisng¢ przycisk P2 nadajnika, wowczas
nastapi zmiana z ruchu ciggtego na przesuwanie
impulsowe aby precyzyjnie ustawi¢ wtasciwg pozycje. Aby
zatrzymac dziatanie tej funkcji nalezy nacisna¢ przycisk
Stop.

3. W przypadku utraty nadajnika, prosze przypisa¢ ponownie
nowy nadajnik.
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1. WEJSCIE W TRYB PROGRAMOWANIA

Silnik potwierdza

ruchem x1
I : T>10s . oraz dzwiekiem " x1 Silnik potwierdza
£ —> L ruchem x2
Wytacz Wiacz oraz dzwiekiem
zasilane zasilane T<10s " x3 Silnik
D (] —> znajduje sie
Silnik Wocisnij w trybie programowania
\H potwierdza ) P x1 2s
ly?ﬁy ruchem x1 L L
) — U
Wocisnij x1 Zwolnij
P1 silnika P1 silnika

Uwaga: Jesli naci$niecie przycisku géra, powoduje ruch w dét to wykonaj zmiane kierunku obrotow wg p. 2.

2. ZMIANA KIERUNKU OBROTOW

E 1 Silnik potwierdza ruchem x1 iir:rlﬁrr:leokno
~ obrotow
Wecisnij 2s

Uwaga: Te operacje mozna wykonac¢ wytgczne bez ustawionych pozycji krancowych.

3. USTAWIENIE POZYCJI KRANCOWYCH

Dopdki nie ustawiono pozycji kranncowych, to po nacisnieciu przycisku pilota géra A lub doét ¥ silnik wykona krétki ruch.
Wocisniecie przycisku A lub ¥ na ponad 2s spowoduje ruch ciagty.
Po ustawieniu pozycji krancowych, silnik w reakcji na krétkie wcisniecie przycisku A lub ¥ wykonuje ruch ciggty.

3.1. Ustaw recznie pozycje gérng | A2s— A+@® 2s
Silnik
potwierdza
Ruch ruchem x2

do gory oraz dzwiekiem
- 78 x3 Ustawiono
:{> z |::> =] '::> gorna

pozycje krancowa

Wcisnij Ustaw w gornej Wcisnij
1s pozycji krancowej 2s
3.2. Ustaw recznie pozycje dolng | V25s—V+@ 2s
Silnik
Ruch potwierdza
w dét ruchem x2

orazltljz'\lmqklem Ustawiono
& x3
I::> |::> =] |::> dolng
- = pozycje krancowa

\

Wcisnij Ustaw w dolnej Wocisnij 2s
1s pozycji kranicowej
3.3. Automatyczne ustawienie krancowek gérnej i dolnej | A2s

Ruch Automatyczny
do gory 4+ ruch w dot

=> =>

::> Ustawiono

krancowki
Wcisnij Silnik zatrzyma ruch po Silnik zatrzyma ruch po Automatyczny krétki ruch w
2s wykryciu oporu, biezgca wykryciu oporu gobre, biezgca pozycja jest
pozycja jest poz. krancowa gorng kranncowka dolng

UWAGA: Automatyczne ustawienie dolnej pozycji kraricowej moze by¢ realizowane wytgcznie w 1 trybie pracy silnika (patrz
punkt 5). Co 50 cykli ruchu nastepuje automatyczna korekta pozycji dolnej.
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3.4. Automatyczne ustawienie kranncowki gornej, reczne ustawienie krancéwki dolnej

A2s—@®1s—>V+@ 2s

Silnik
potwierdza
Ruch Automatyczny Ruch silnika ruchem x2
do gory ruch w dot zatrzymany oraz
Q dzwiekiem
= t = = = 2"
\ 4
Wcisnij Silnik zatrzyma ruch Ruch do Wocisnij Wocisnij
2s po wykryciu oporu, pozadanej 2s 2s
biezgca pozycja zostaje pozycji dolnej Ustawiono
zapamietana jako pozycja dolng
krancowa gérna pozycje
krarncowg
Uwaga: Kolejnos¢ ustawiania pozycji kranncowych jest dowolna.
4. POZYCJA KOMFORTOWA (opcja) | (P2)15—@15—@1s

Po ustawieniu pozycji krarnicowych, mozliwe jest ustawienie pozycji komfortowej, pomiedzy pozycja otwarcia i zamkniecia.

4.1 Ustaw pozycje komfortowa posrednia

Silnik Silnik Silnik
i potwierdza potwierdza potwierdza
N ruchem x1 ruchem x1 ruchem x2
oraz oraz oraz .
dzwiekiem dzwiekiem dzwiekiem Ustawpno
" x1 " x1 "& x3 pozyds
R R komfortowg
| —> @ — |- = |- =
Ustaw w nowej pozycji Wcisnij Wcisnij Wecisnij
komfortowej 1s 1s 1s
4.2. 1dz do pozycji komfortowe;j
=) ::> Ostona idzie
automatycznie do pozycji
komfortowe;j
Wocisnij 2s
4.3 Skasuj pozycje komfortowg otwarcia
Silnik Silnik Silnik
potwierdza potwierdza potwierdza
ruchem x1 ruchem x1 ruchem x1
oraz oraz oraz
diwiekiem diwiekiem dzwiekiem Skasowr.:mo
" x1 " x1 7P x1 pozyds
Roleta znajduje sie w P2 komfortowa
dowolnej pozyciji |—> = |—> (= |—>
Wcisnij Wcisnij Wocisnij
1s 1s 1s

5. Przetgczanie trybu pracy napedu (standardowy tryb 1)

Silnik potwierdza

@

ruchem x1
Wcisnij Wcisnij
1s 1s

Silnik potwierdza

ruchem x1
Wcisnij
1s

=) —

Silnik potwierdza
ruchem x1 oraz
dzwiekiem ”J” x1

> Ustawiono tryb 1

Silnik potwierdza
ruchem x2 oraz
dzwiekiem “J” x3  Ustawiono tryb 2

Uwaga: Tryb 1 ma zastosowanie do systemoéw standardowych oraz Zip, bez systemu zaczepiania belki dolnej,
mozliwe jest tu automatyczne ustawianie dolnej pozycji kraicowej i aktywna jest funkcja korygowanie dtugosci
poszycia co 50 cykli pracy; Tryb 2 ma zastosowanie do systemoéw Zip, z systemem zaczepiania belki dolnej

(automatyczne zaczepianie i odczepianie).
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6. KOREKCJA POZYCJI KRANCOWYCH

6.1. Korekcja gérnej pozycji kraricowej (tkanina nawinieta na rure nawojowg)

| A+@ 55— A|VA+@ 25

Potwierdzenie

Potwierdzenie

ruchem x1 ruchem x2
S~"x1 Rozpocznij 7 x3 ZakkoOrr;T(ZCOHO
= korygowanie > LUB |:: > L=] I_: > pozyc;ie
ustawien krafncowej
Weisnii Naciskajac przYC|sk| gore,a lub dét, Weignii zamkniecia
ustaw pozgdang gorna
5s . , 2s
pozycje krancowa
6.2. Korekcja dolnej pozycji kraricowej (tkanina rozwinieta) | Vi@ 55— A|V->A+@® 25
Potwierdzenie Potwierdzenie
ruchem x1 ruchem x2
”nn Ay Z k A
I~ x1 Rozpocznij 73 akotzf(i?no
=) T ongowane > WB > (= > ok
ustawien krancowe;j
Weisnii Naciskajac prZYCISkI gora lub dot, Weisnii otwarcia
5 ustaw pozadang dolng 7

pozycje krancowa

Uwaga: Jesli do 2 min. nie zostang potwierdzone nowe pozycje krarnicowe, to silnik wyjdzie z trybu korekcji ustawien, bez

zapisania nowych pozycji kranncowych.

7. Funkcja silnika EAC napinania poszycia poprzez ruch do gory po
osiggnieciu dolnej pozycji kraricowe;j

Q
Wocisnij Wocisnij Wocisnij
1s 1s 1s

Silnik potwierdza
ruchem x1 oraz
diwiekiem ”J” x1

Silnik potwierdza
ruchem x1 oraz
diwiekiem ”J” x1

=)

L

Silnik potwierdza
ruchem x1 oraz
dzwiekiem ”J” x1

Wytgczono funkcje
cofania

Silnik potwierdza
ruchem x2 oraz
dzwiekiem ”J” x3

Witaczona funkcja

> cofania

Uwaga: Domyslnie funkcja cofania jest wytgczona. Opcje te dziatajg dla trybu 2 wg p. 5.

8. DODAJ KOLEJNY PILOT

8.1. Dodaj kolejny pilot METODA 1

Silnik potwierdza
€
O]

Silnik potwierdza

ruchem x1 oraz ruchem x1 oraz

P20-> P20~ P2@®
Silnik potwierdza
uchem x2 oraz

dzwiekiem ”J"x3 Dodano kolejny

pilot

dzwiekiem ”J” x1 dzwiekiem ”J” x1 (2]
Wocisnij Wocisnij Wocisnij
1s 1s 1s

8.2. Dodaj kolejny pilot (lub czujnik pogodowy) METODA 2

Silnik potwierdza

ruchem x1 oraz

€
©)

Silnik potwierdza
ruchem x1 oraz

Q
O]

P20-> P20~ Stop®

Silnik potwierdza
ruchem x2 oraz

dzwiekiem ”J” x1 dzwiekiem ”J” x1 ) ' diwiekiem ”J”x3 Dcl)dano kolejny
ilot
Wocisnij Wocisnij Wocisnij P
1s 1s 2s
8.3. Dodaj kolejny pilot (lub czujnik pogodowy) METODA 3 ®> O Stop®

Silnik potwierdza

i

Silnik potwierdza

ruchem x1 diwiekiem "I~ x1 [—
o —> @ —> e
Wocisnij Wocisnij Wcisnij
1s 1s 2s
Uwaga:

Silnik potwierdza ruchem x2
oraz dzwiekiem ”J”x3

—>

Dodano kolejny
pilot

Pilot @, to pilot wczesniej przypisany do centralki silnika, natomiast pilot @, to nowy jeszcze nie przypisany pilot.
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9. KASUJ PILOT

9.1 Kasuj jeden pilot P20> P20 P20
Silnik potwierdza Silnik potwierdza Silnik potwierdza
ruchem x1 ruchem x1 ruchem x2

Q oraz dZWIQkIem "M x1 (p2 oraz dzwiekiem "J” x1 @ oraz dzwiekiem ”"J”x3  Skasowano
@ (2]

—> pilot @

Wcisnij Wocisnij Wocisnij
1s 1s 1s
Pilot @, to pilot kasowany.
9.2 Kasuj [NUSEYSHRIEI piloty P2-> Stop=> P2
Silnik potwierdza Silnik potwierdza Silnik potwierdza
ruchem x1 =) ruchem x1 ruchem x2 Skasowano
@ oraz dzwiekiem " x1 oraz dzwiekiem "J” x1 @ oraz dzwiekiem "J”x3 wszystkie
Wciénij —> Wciénij —> Wiénij —> piloty
1s 1s 2s
Uwaga: Skasowanie wszystkich pilotéw nie usuwa nastawionych pozycji kraficowych.
10. KASUJ POZYCJE KRANCOWE
Silnik potwierdza Silnik potwierdza Silnik potwierdza
ruchem x1 ruchem x1 ruchem x2
Skasowano

p2) oraz diwigkiem ”J” x1 oraz dzwigkiem "&” x1 (pp) oraz diwigkiem "J”x3

pozycje
:: krarncowe

Wecisnij Wcisnij Wcisnij
1s 1s 1s
Uwaga:

Skasowanie pozycji kranncowych powoduje rowniez skasowanie pozycji komfortowej.

11. FUNKCJA KROTKICH RUCHOW Jog & Tilt Silnik potwierdza
ruchem x1 oraz
diwiekiem ”J” x1
Potwierdzenie Tryb krotkich ruchéw Jog & Tilt aktywny
ruchem x1 Silnik potwierdza
-+ =] —

ruchem x2 oraz
diwiekiem "J” x3
Wocisnij 5s Wocisnij 1s Zwykty tryb bez krétkich ruchéw Jog & Tilt
Uwaga:
DomysInym ustawieniem trybu pracy silnika jest tryb bez krétkich ruchéw Jog & Tilt.

12. Precyzyjne wykrywanie oporéw ruchu

12.1. Funkcja ochrony dla krancéwki gérne;j

: : Ponowny ruch
w gore

|:> :> |:> Zatrzymanie

; pracy silnika
Wiacz zasilanie Po napotkaniu przeszkody Po ponownym napotkaniu
podczas ruchu w gére przeszkody w tym samym

nastgpi niewielkie cofniecie ruchu  miejscu

Uwaga: Pozycje dolna i gérna powinna by¢ wczesniej ustawiona.
Jesli nie ustawiono pozycji krancowych, to silnik zatrzyma ruch dopiero po wykryciu przeszkody.

12.1. Detekcja przecigzenia dla ruchu w gore

— Ponowny ruch
2 w gére

|:> :> |:> Zatrzymanie

; pracy silnika
Wiacz zasilanie Po napotkaniu przeszkody Po ponownym napotkaniu
podczas ruchu w dét przeszkody w tym samym

nastgpi niewielkie cofniecie ruchu  miejscu

Uwaga: Pozycje dolna i gérna powinna by¢ wczesniej ustawiona.
Jesli nie ustawiono pozycji krancowych, to funkcja wykrywania przeszkdd nie jest aktywna.
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13. Funkcja wykrywania blokady belki dolnej i wykonywania ruchu wstecznego. Silnik potwierdza
Dziata zaréwno dla ruchu w goére jak i w dét dla dostatecznie docigzonej belki ruchem x2 oraz
dolne;j. dzwiekiem 8" x3
Silnik potwierdza Silnik potwierdza w Funkcja wtaczona
ruchem x1 oraz ruchem x1 oraz

o)) diwiekiem "0 x1 diwiekiem "J” x1
—> —> Ca [

Wocisnij Wcisnij Wocisnij Silnik potwierdza
1s 1s 1s ruchem x1 oraz
dzwiekiem " J&” x1

Funkcja wyfaczona

Uwaga:

Funkcja wykrywania blokady belki dolnej i wykonywania ruchu wstecznego jest domyslnie wtaczona.

Dla prawidtowej detekcji blokady belki dolnej dla ruchu w dét wymagana jest wtasciwa waga belki dolnej oraz odpowiednia
konstrukcja systemu prowadnic i belki dolnej.

14. FUNKCJE REALIZOWANE ZA POMOCA PRZYCISKU P1 SILNIKA

14.1. Funkcja cyklicznych komend
PRZYCISK (P1) DO
USTAWIANIA
LNAN SILNIKA

:> Ruch silnika w gére = Zatrzymanie silnika = ﬁ ,
/4 ]

Ruch silnika w dét = Zatrzymanie silnika...

Wecisnij |-
1s < =
Uwaga: Jezeli pozycje kraiicowe sg ustawione, to w trybie cyklicznych komend wystepuje praca ciggta, jesli nie to brak jest reakcji.

14.2. Ustawienie lub dodanie pilota

Silnik Silnik potwierdza
potwierdza H dzwiekiem ”J&~" x1
ruchem x1 U Wejscie w tryb ustawien
::> ::> Powtérz operacje ustawien
Wocisnij Zwolnij
2s przycisk P1

Uwaga: Jezeli krarnicéwki sg ustawione i jeden pilot jest przypisany, to nie usuwaj pilota.

14.3. Funkcja blokady komend radiowych
Silnik H Silnik potwierdza

potwierdza dzwiekiem " x2
h 2 - e . .
ruchem X U :> Silnik znajduje sie w trybie blokady komend radiowych
Wcisnij Zwolnij
6s przycisk P1

Uwaga: Silnik w trybie blokady komend radiowych nie przyjmuje zadnych komend radiowych.
IAby to zmieni¢ — naci$nij krétko przycisk P1 lub wytgcz i wigcz zasilanie.

14.4. Zmiana kierunku
Silnik H Silnik potwierdza

potwierdza diwiekiem ”J” x3
ruchem x3 U - .
:> :> Zmieniono kierunek
Wcisnij Zwolnij
10s przycisk P1
14.5. Przywracanie ustawien fabrycznych
Silnik Silnik potwierdza
potwierdza H dzwiekiem ”"J” x4
ruchem x4 U . -
:> :> Przywrécono ustawienia fabryczne
Wcisnij Zwolnij
14s przycisk P1
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15. FUNKCJE POGODOWE StONCE-WIATR

15.1. Wigcz/wytacz funkcje wiatr-storice

Potwierdzenie Potwierdzenie

Silnik potwierdza
ruchem x2 oraz

ruchem x1 ruchem x1 dzwiekiem ”J~" x3
"7 x1 "7 x1 > Funkcja jest
Silnik potwierdza  aktywna
@ :> :> E} — ruchem x1 oraz
dzwiekiem ”J” x1
Wocisnij 1s Wocisnij 1s Woeisnij 1s > Funkcja nie jest
aktywna
Uwaga: Funkcja reakcji na wiatr i stonce jest domysinie wtgczona
15.2. Wiacz/wytacz reakcje na storice
Silnik potwierdza
Potwierdzenie Potwierdzenie ruchem x2 oraz
ruchem x1 ruchem x1 dzwiekiem ”J~" x3
" x1 " x1 Funkcja jest
_ Silnik potwierdza  aktywna
@ :> @ :> — ruchem x1 oraz
dzwiekiem ”J” x1
Wocisnij 1s Wocisnij 1s Wocisnij 1s > Funkcja nie jest
aktywna
Uwaga: Funkcja reakcji na storice jest domysinie wtgczona
15.3. Wtacz/wytacz reakcje na deszcz
Silnik potwierdza
Potwierdzenie Potwierdzenie ruchem x2 oraz
ruchem x1 ruchem x1 dzwiekiem ”"J~" x3
"3 x1 "3 x1 Funkcja jest
Silnik potwierdza  aktywna
@ :> @ :> — ruchem x1 oraz

dzwiekiem ”J” x1

Wocisnij 1s Wocisdnij 1s Woeisdnij 1s Funkcja nie jest
aktywna
Uwaga: Funkcja reakcji na deszcz jest domyslnie wtgczona
15.4. Przypisz czujnik wiatrowo-stoneczny
Potwierdzenie H Potwierdzenie Wocisnij Silnik potwierdza
ruchem x1 ruchem x1 jeden raz ruchem x2 Czujnik wiatrowo-
"& x1 przycisk oraz dzwiekiem "J”x3 stoneczny jest
\ : : czujnika przypisany
Wocisnij 2s Zwolnij pogodowego :>
przycisk

Uwaga: Odbiornik radiowy silnika zapamietuje jeden czujnik pogodowy. Dodanie nowego czujnika usuwa poprzednio dodany.

15.5. Usun czujnik wiatrowo-stoneczny

Potwierdzenie Potwierdzenie j:(\j/;:r;gz Silnik potwierdza Czuinik wiatrowo-
P2 ruchem x1 P2 ruchem x1 . r}‘cf‘er_“ qu ) ! .
" " przycisk oraz dzwiekiem ”J"x3 stoneczny jest
czujnika : usuniety
Wisnij 1s C=>  weisnij 1s —> pogodowego
15.5. Test czujnika wiatrowo-stonecznego
Czujnik wysyta Zastona idzie do Czujnik wysyta Zastona idzie do
komende ruchu w gornej pozycji J;L komende ruchu w dolnej pozycji
Gore w reakcji na kraficowe;j A D6t w reakcji na kraricowe;j
wiatr, mocny deszcz, |:> E wysokie natezenie |:> P
niskie natezenie Swiatta, niewielki a1 ,i,

Swiatta.

deszcz.




16. PROBLEMY | SPOSOBY ROZWIAZANIA

T.K.26.11.2018

LP | OPIS PROBLEMU PRZYCZYNA ROZWIAZANIE PROBLEMU
Pilot nie zostat przypisany Przypisz pilot
1 Brak reakcji Jezeli dtugie nacisniecie przycisku P1 nie powoduje obrotu

silnika

silnika, to mozliwg przyczyng jest zwarcie, uszkodzenie ptytki
sterownika lub uszkodzenie silnika.

Skontaktuj sie z pomoca
techniczng




